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Introduction

Introduction

@ Création et mise a jour de bases de données d'utilisation
des sols.

@ Volume des données, fréequence d’acquisition.

@ Fréquence de mise a jour et délai pour des applications
opérationnelles.

J. Inglada Volet M éthodologique ORFEO - 14 juin 2005



Base d’exemples

e Base d’exemples

J. Inglada



Base d’exemples

(a) BT (b) CH

c) CR d) PT
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Base d’exemples

(e) RD (f) RN

a) RP h) RS
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k) AU
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Caract érisation de la g éométrie

@ Phase d’apprentissage

Géométrie Apprentissage

Images originales

Base de SVM
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Architecture
Caract érisation de la g éométrie

Chaine de traitement

@ Phase de reconnaissance

Géométrie

Image a classer

—— Classe de I'image

Base de SVM
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Architecture

hain raitemen a A
Chaine de traitement Caract érisation de lag éom étrie

Caractérisation de la géométrie

Bas niveau :
@ moments géométriques;;
@ moments de Hu et Flusser ;

@ transformée de Fourier-Mellin.
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Architecture

hain raitemen a A
Chaine de traitement Caract érisation de la g éométrie

Caractérisation de la géométrie

Bas niveau :
@ moments géométriques;;
@ moments de Hu et Flusser ;

@ transformée de Fourier-Mellin.

Haut niveau :

@ statistiques sur les alignements;;
@ statistiques sur des caractéristiques des régions.
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Résultats

BT RP PT AU Pnd
BT | 92.93 1.30 0.52 5.23 7.06

RP | 401 |80.80 | 10.26 | 4.91 || 19.19

PT 2.29 8.97 | 86.43 2.29 || 13.56

AU | 10.59 | 5.57 4.08 | 79.73 || 20.26

Pfa | 5.63 5.28 4.96 4.14
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Apprentissage supervisé

@ Création d’'une base d’exemples.
@ Systéme générique : indépendant du type d'objet et du
capteur.
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Conclusion

Apprentissage supervisé
@ Création d’'une base d’exemples.

@ Systéme générique : indépendant du type d'objet et du
capteur.

@ Seule la géométrie est utilisée (THR).

@ Pas de choix sur les parametres pertinents : cela dépend
du type d'objet.

@ Recherche en cours sur l'utilisation de modéles de
perception. ®
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