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Conclusions du 10/05/05

* Problématique li¢e a la HR :
— La notion d’objet devient prépondérante
— Apparition de macro-textures : notion d’échelle

« Exemples d’applications :

— Etude de I’intra-urbain : classification,
detection de changements

— Extraction d’items cartographiques
— Comptage et classification des arbres



Conclusions du 10/05/05

 Points méthodologiques
— Mod¢lisation au niveau du pixel
— Mod¢lisation au niveau de 1’objet
— Fusion

— Aspects dynamiques



Mode¢les Stochastiques

CM sur la trame : Mode¢lisation des pixels

CM sur graphes : Mod¢lisation d’un ensemble

d’objets predefini

PPM : Modg¢lisation sur des ensembles d’objets



Exemple : Extraction du
réseau routier

Probleme : occlusions (ombres des arbres,..)
— Interruptions sur au moins une dizaine de pixels
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Approche pixelique

* Operateur local (filtre)
« Régularisation (Worm model)

* Post-traitement (connection)



Operateur local + seuillage




Opérateur local + CM




Op¢rateur local + CM + post-tr.




CM sur graphe

Cf These de Florence Tupin (ENST)

Opcrateur local (détection de segments
candidats)

Construction du graphes (connections
possibles entre les segments candidats)

CM binaire sur le graphe
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CM sur graphe
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Problemes

Questions :
Combien de noeuds ?
Combien d’arétes ?
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Processus ponctuel marque

e Modecle sur un ensemble aléatoire de
segments

* Prise en compte des données au niveau des
objets (segments), et des proprietes a priori
(réseau fortement connecté et de faible
courbure en moyenne) dans la mé€me ¢€tape.
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PPM

Connection with an orientation

difference lower than ¢ .
$ Encouragement of the pair (sI,52):
g5l s2)<0

S

Connection with an orientation
difference lower than .
$ Penalisation of the pair (s1,53):

gisl s3)=0

g(u} V)= g{u} ¥ )= g(ﬂf} v)=0
Ph D : R. Stoica, C. Lacoste | I __ | I




Mouvements du RIMCMC

*Naissance et mort uniformes

*Naissance et mort dans un voisinage
*Changement de la longueur d’un segment
*Translation d’un segment

*Rotation d’un segment
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Reésultats




Résultats
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Probleémes des trois approches

 CM sur la trame : difficulté de la
modé¢lisation (interactions locales)

* CM sur graphe : prédétection des segments
candidats, construction du graphe

 PPM : complexité algorithmique
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Extraction de Houppiers : PPM

* Objet : disque r L [rminﬂrmax]

* A priori : non recouvrementd; L1, d; < cl-ch <r*tr;

Np,(d;)=\d; #d;:d; D, d;}
A\s(d)ns\Np, (d)]] A aire

% (di ) =V
* Données : Gaussiennes
A4,(S(x)) = rlptree (v, ) I_!pnotree v,)
pUS x) pUS x)
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Résultat
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Extraction de Houppiers : CM

n 7 g ‘ ‘.II"
.'-‘ o .
“ i ) - B, -
o . LY. o

FLy Ly

22



Extraction de bati ;: PPM

PhD : M. Ortner



Visualization
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Conclusion

* Du pixel a I’objet :
— Vers une plus grande géneralit¢ des modeles

— Les outils théoriques existent

— Vers une plus grande complexité

Choix d’une approche ?
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